Formulario

Trigonometria esférica

o Area: S = r?e (exceso esférico en radianes)

o Sena _ senb g — cosheos e + sinbsin e cos A.
sen A sen B
e cotasenb = cosbcosC +sinCcot A, cos A= —cos BcosC + sin BsinC cosa.
o o0 AJgB __ cos a;b sen A;B __ sen a;b cos # _ cos ‘ITH’ cos A;B __ sen ath
Ccos % - cos % ? Ccos % - sen % ’ sen % - cos % ’ sen % - sen % :
tan AgB __ cos agb tan A;B __sen a;b tan aTer __ cos A;B tan agb __sen A-B
cot % ~ cos “'ZH’ ’ cot g ~ sen ‘%’h ’ tan s T cos ‘HTB ’ tan§ 7 sen AgB ’

Resolucién de ecuaciones

e Biseccién: ¢ = (b+a)/2, B, = %:2.

e Newton-Raphson: x,+1 =z, — f(xn)/f (x0), Eny1 = %Eﬁ Secante: Z, 9 = f(z’ﬁ;)?gf;z(;)f"“

Punto fijo: z, = F(zp—1), Ent1 < K"%

Jacobi: Dz = —(L 4 U)zy +b. Gauss-Seidel: (D + L)zp41 = —Uxi + b

Sistemas no lineales (Newton): J(xn)(Xnt1 — Xn) = —F(xy,)

Interpolacion e integracién

e Error de interpolacién: f(x) — P,(x) = %(x —xzo)(x —x1) ... (T — x)
. ) o Hj#i(wflj)
e Lagrange: L;(z) = y =)
o Diferencias divididas: flzg] = f(ak), flti @i, ..., 3] = LEonrieti] i o]

XTj—Ty

p(x) = flzo]+ flro, z1](x—20)+ flT0, T1, T2 (T—T0 ) (T—21 )+ . .+ f[T0, X1, ooy TR (T —0) (X —21) . . . (T—Tp—1).

e Trapecio: fj f(x)dx ~

(NI

(f(a) + f(b)). Exror — &30 pr(e).
(f(a) +4f(x1) + f(b)). Error —E=al p@)(g),

e Trapecio compuesto: f; fl@)de ~ B(f(zo) + 2f (1) + ... + 2f (no1) + f(20))

e Simpson: fab f(x)de ~

Wl

Ecuaciones diferenciales
e Ecuacién lineal: x(t) = z(tg)exp(A(t)) + exp(A(t)) ftto b(s)exp(—A(s))ds

e Método de Euler: xgy1 =z + hf(tr, xk)

e Método de Euler modificado: xgi1 = zx + %(f(tk,xk) + flr + h,zi + hf(tk,xk)>



